國立中央大學機械工程學系
系訂課程大綱
	一、課程基本資料

	課程名稱
	中文：自動控制 I

	
	英文：Automatic Control I

	課程類別
	■必修
□核心課程
	學分數
	3

	課程代碼
	ME 2461
	每週上課時數
	3小時
	開課單位
	大三

	修課限制
	

	二、課程基本目標

	課程目標：
自動控制這門課旨在瞭解物理系統的動態行為可藉由適當的控制器加以控制，以便表現其性能。學生將能展示以下的能力︰
1. 瞭解常微分方程式可描述物理系統的動態行為。
2. 瞭解時域的性能/規格定義 --- 特徵值、指數函數、暫態、穩態、誤差等
3. 受控系統的動態行為可經由控制器加以控制，進而使受控系統達到滿意的性能/規格。
4. 應用控制理論設計不同控制器以達到不同的性能/規格要求。
5. 相同設計理念用於頻域分析
6. 善用電腦軟體(Matlab)來設計控制器或分析時域/頻域動態行為。

	三、課程需達成核心能力（請勾選）

	■

1. 能夠發掘、分析工程問題，並且運用數學、科學、工程知識以及應用現代化工具、方法加以解決。
■

2. 能夠規劃、設計與執行實驗，並且可以分析實驗結果與解釋數據所代表意義。
□

3. 具備工程系統、元件或製程之設計、規劃與整合能力。
■

4. 能有表達、溝通能力以及團隊合作精神。
□

5. 能夠關注當前與機械工程相關之技術發展、時事議題，並瞭解對環境、社會及全球的影響，從而體認專業倫理、社會責任，以及持續學習的重要。


	四、參考書目（書名、作者、出版者、出版日期）

	Feedback Control of Dynamic Systems, Fifth Edition by Gene Franklin, J. David Powell, Abbas Emami-Naeini, Prentice-Hall.


	五、課程大綱

	1. 連續系統建模
2. 拉氏轉換
3. 方塊圖/訊號流程圖
4. 暫態/穩態規格
5. 時域分析與設計
6. 頻域分析與設計
7. Matlab程式撰寫

	六、修訂記錄

	xxxx.xx.xx訂定
xxxx.xx.xx 修訂


	擬訂教師簽名（日期：________年_____月_____日）



